
 職務経歴書

年　月　日

氏名：　　　　　

【職務要約】

××大学××学部卒業後（卒論テーマ『××××××』）、××××株式会社に入社し、××年以上にわたって自動車部品メーカーにてロボット制御ソフトウェア開発及び自動運転向けステアリング制御システムの開発に従事。主にMatlab、Simulinkを使用した制御システムの実装・テストなどを行いました。
××××年×月に半導体製造装置メーカーに転職。主に搬送部分から画面設計など広範囲に渡り携わりました。顧客打合せからソフト詳細設計、工場ライン立ち上げも経験することができました。
· 職務経歴

	社名：株式会社△△△　　　　　<　年　月～　年　月　在籍期間：　年　カ月>
事業内容：

本社所在地：　　　勤務地：

資本金：　　従業員数：　　年商：　


	期間
	職務内容

	20**年 **月

|

20**年 **月

（  ヶ月）


	ロボット制御ソフトウェア開発を担当
ロボット制御プログラムの設計。
モータモジュールを使ったROSロボットモデルの構築。
制御シーケンス開発。
【使用ツール・スキル】

･OS： Linux
･言語： C++, Python

･その他： ROS, OpenCV 
【プロジェクト規模】総勢：6名



	20**年 **月

|

20**年 **月

（  ヶ月）
	自動運転向けステアリング制御システムの開発
・制御システムの設計

・Matlab、Simulinkを使用した制御システムの実装・テスト
【使用ツール・スキル】

・Matlab（Simulink/Stateflow/TargetLink）
【プロジェクト規模】所属チーム：5名



	社名：株式会社○○○○　　　　　<　年　月～　年　月　在籍期間：　年　カ月>
事業内容：

本社所在地：　　　勤務地：

資本金：　　従業員数：　　年商：　


	期間
	職務内容

	20**年 **月

|

20**年 **月

（  ヶ月）


	半導体製造装置の制御ソフト設計
・装置画面設計（顧客仕様打ち合わせ、詳細設計、デバッグ）

・工場オンライン通信インターフェースソフト設計（仕様打ち合わせ、詳細設計、デバッグ）

・ロボット制御通信インターフェースソフト設計（仕様打ち合わせ、詳細設計、デバッグ）
【使用ツール・スキル】
・Borland C++ Builder  
・マルチスレッドアプリケーションの開発

・TCP/IPを使用したサーバー及びクライアント開発

・RS-232cを使用した通信開発
【プロジェクト規模】総勢：6名



	20**年 **月

|

20**年 **月

（  ヶ月）
	半導体製造装置のソフト開発
半導体製造装置の設計部署に配属され、GUI、画像処理、実動作等、制御、搬送部分などの一連の流れを、C++にて設計し客先への供給までを担当した。
また、客先工場のライン立ち上げ、装置稼動後の不具合対応なども担当した。
【使用ツール・スキル】

言語：VC++

OS:Windows2000
【プロジェクト規模】要員：5名



【得意分野・スキル】

◇ソフトウェアスキル

- Matlab（Simulink/Stateflow/TargetLink）
- Python

 - 言語（C、VC++）
【取得資格及び英語力】

	20××年×月
	普通自動車第一種運転免許取得

	20××年×月
	普通二輪免許取得

	20××年×月
	TOEIC750点


【自己PR】
×年にわたりロボット制御技術や自動運転向けのステアリング制御ソフト開発に携わってきました。画像処理技術を駆使した計測アルゴリズム開発や、機械学習を用いたパターン認識プログラムでの経験もあります。

また、様々な部署とのやり取りがあるため、より良い人間関係の構築ができるように努めてまいりました。その最たる案件でもある半導体製造装置設計では、今までの担当範囲外の知識も必要となるため、各部門でも協力を仰ぎながら関係を築きつつ、新しい知識を身につけ経験を積んできました。

技術だけでなく業務で培った経験を持って、貴社で生かしていきたいと思っております。
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